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INSTRUKCJA OBSLUGI

1. PRZEZNACZENIE

Sterownik typu ASR64 jest urzadzeniem stanowigcym element kontroli dostepu do pomieszczen i
obiektéw. Wspotpracuje np. z ryglem lub zaczepem elektromagnetycznym zainstalowanym w
drzwiach wejsciowych do pomieszczenia (posesji).

2. UZYTKOWANIE

Umieszczenie identyfikatora osobistego (transponder typu KLUCZ) w polu anteny sterownika
powoduje podanie na zaciski podtgczonego rygla napiecia a tym samym otwarcie drzwi na
zaprogramowany wczesniej czas (0,5 - 30s).

1. Objasnienia termindw uzywanych w dalszej czesci instrukcji:

Praca normalna - stan w ktérym modut oczekuje na zblizenie transpondera w celu odczytania jego
kodu.

Transponder KLUCZ - transponder, kt6ry bedzie uzywany do otwierania drzwi - jego kod musi
zostac¢ wpisany do pamieci.

Transponder MASTER - specjalny transponder (dostarczany przez producenta), ktéry stuzy do
obstugi funkcji specjalnych.

KLIK (K) - jednokrotne wysterowanie rygla na krétki czas.

DWUKLIK (2K) - dwa kliki nastepujgce po sobie w odstepie 0,5 sek.

2. Tworzenie nowego transpondera MASTER (proces eliminuje z uzycia jako MASTER’a
poprzednig karte MASTER)
Fabrycznie ASR64 posiada wprowadzony do pamieci transponder MASTER (transponder w
postaci karty oznaczony literg M) i przed pierwszym uzyciem uzytkownik nie ma koniecznosci
ponownego wprowadzania transpondera typu MASTER do pamieci ASR64.
Jezeli jednak wystgpi koniecznosé wprowadzenia nowego kodu MASTERA to nalezy:

1. Po wigczeniu zasilania powinien by¢ styszalny sygnat w postaci krotkiego podania napiecia

zasilania na zaczep elektromagnetyczny KLIK

2. W czasie pierwszych 3 sekund po wtgczeniu nalezy zblizy¢ transponder bedgcy docelowo
nowym transponderem MASTER
Po ustyszeniu 2 razy KLIK niezwtocznie odsung¢ transponder MASTER.
Po okoto 3 sekundach powinien by¢ styszalny pojedynczy sygnat - KLIK
Ponownie zblizy¢ transponder - MASTER
Po ustyszeniu 2 razy KLIK i odczekaniu 5 sekund ASR64 przechodzi w stan pracy
normalnej.

Transponder MASTER zostat wprowadzony do pamieci urzadzenia.
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3. Dodanie nowego uprawnionego - transpondera KLUCZ
Kolejnos¢ czynnosci:
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W czasie pracy normalnej zblizy¢ transponder MASTER do ASR64.

Po ustyszeniu sygnatu 2 razy KLIK niezwtocznie odsung¢ transponder MASTER.

Po okoto 3 sekundach styszany bedzie pojedynczy sygnat KLIK.

Zblizy¢ nowy transponder KLUCZ.

Zapisanie do pamieci nowego transpondera KLUCZ potwierdzone bedzie sygnatem 2 razy
KLIK.

W czasie 3 sekund od sygnatu potwierdzenia mozna zblizy¢ kolejny nowy transponder
KLUCZ do wprowadzenia.

Po uptywie tego czasu w przypadku nie zblizenia nowego transpondera KLUCZ ASR64
przejdzie w tryb pracy normalne;j.
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4. Zmiana czasu otwarcia drzwi (sterowania zaczepem elektromagnetycznym).
Fabrycznie ASR64 ustawiony jest na 3 sekundowe sterowanie ryglem.
Kolejnos¢ czynnosci:

1.
2.
3.

4.

W czasie pracy normalnej zblizy¢ transponder MASTER do ASR64.

Po ustyszeniu sygnatu 2 razy KLIK pozostawi¢ transponder MASTER w poblizu ASR64.
Po 2 sekundach po ponownym ustyszeniu sygnatu 2 razy KLIK pozostawi¢ transponder
MASTER w poblizu ASR64.

Trzymajgc w dalszym ciggu transponder MASTER w poblizu ASR64 po kroétkiej chwili
styszalne bedg sygnaty KLIK, wskazujgce czas ustawienia otwarcia drzwi.

Wysuniecie z pola ASR64 transpondera MASTER konczy zliczanie sygnatow KLIK.
Kazdemu sygnatowi KLIK odpowiada 1 sekunda sterowania zaczepem
elektromagnetycznym, przy czym wysuniecie transpondera MASTER w czasie trwania
sygnatu KLIK odpowiada zaliczeniu czasu w wymiarze 1/2 sekundy, a w przerwie pomiedzy
sygnatami KLIK zaliczeniu czasu w wymiarze 1 sekundy. Czas wysterowania zaczepu
mozna ustawi¢ w zakresie 0,5 do 30 sekund zliczajgc sygnaty KLIK i wysuwajgc
transponder MASTER w odpowiednim momencie.

Po wysunieciu transpondera MASTER z pola ASR64 urzgdzenie przechodzi w stan pracy
normalne;j.
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5. Formatowanie pamieci ASR64 (czyszczenie pamieci ze wszystkich wpiséw)

W czasie pracy normalnej zblizy¢ transponder MASTER do ASR64.

Po ustyszeniu sygnatu 2 razy KLIK niezwtocznie odsungé¢ transponder MASTER.

Po ustyszeniu sygnatu KLIK zblizy¢ ponownie transponder MASTER do ASR64.

Po ustyszeniu sygnatu 2 razy KLIK niezwtocznie odsung¢ transponder MASTER.

Po odsunieciu transpondera MASTER styszane bedzie 8 dtugich sygnatéw KLIK.

Po 4 diugich sygnatach KLIK styszany bedzie pojedynczy (krotki) sygnat KLIK po ktorym

nalezy zblizy¢ ponownie transponder MASTER do ASR64.

Po ustyszeniu sygnatu 2 razy KLIK niezwtocznie odsung¢ transponder MASTER.

Po ustyszeniu sygnatu KLIK zblizy¢ ponownie transponder MASTER do ASR64.

9. Po odsunieciu transpondera MASTER styszane bedzie 8 szybszych sygnatow KLIK
oznaczajgcych proces formatowania pamieci ASR64.

10.Po zakonczeniu procesu formatowania urzgdzenie przechodzi w stan pracy normalne;j.
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3. KONSERWACJA

Urzadzenie w trakcie eksploatacji nie wymaga czynnosci konserwacyjnych. Obudowe urzgdzenia
mozna czys$cic tagodnymi detergentami.
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4. DEKLARACJA CE/EC

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Producent wyrobu:

LEP Maciej Kluczewski, ul. Wspolna 9, 32-300 Olkusz

Wryrob:

Autonomiczny Sterownik Rvgla ASR64

Opis wyrobu: Sterownik ASR64 jest urzadzeniem stanowigcym element kontroli dostepu do pomieszezen 1
obiektow. Wspolpracuje np. z ryglem lub zaczepem elektromagnetycznym zainstalowanym w drzwiach
wejsciowych.

Wyraob jest zgodny z dokumentami normatywnymi:

89/336/EEC - Electromagnetic Compatibility

Rozporzadzenie Mimistra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 20031, w sprawie dokonywania
oceny zgodnosel aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilnosci
elektromagnetyczne) oraz sposobu jej oznakowania (Dz. U. Nr 90, poz. 848)

Wyrob spelnia wymagania norm:
EN 55022:1998+A1:2000
EN 50130-4:1995+A1:1998

Olkusz, dn. 14 grudnia 20091,
Dyrektor Firmy Maciej Kluczewski
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INFORMACJA TECHNICZNA

5. DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania 12-15V DC

Pobér pradu 40mA + prad rygla (w zaleznosci od modelu)
Obcigzalnosc¢ stykéw przekaznika 230V/5A

Zakres temperatur pracy -25°C do +55°C

Wilgotnos$¢ wzgledna do 80% przy +40°C

Zakres czasu podtrzymania przekaznika od 1sek do 30sek.

Maks. llos¢ transponderéw w pamieci 5000

Typ obstugiwanego transpondera: 125kHz - standard UNIQUE

Waga 1109

Wymiary 105x63x17 mm

6. BUDOWA | ZASADA DZIALANIA

Sterownik ASR64 jest zrealizowany jako modut elektroniczny zmontowany na jednym laminacie.
Modut umieszczony w ptaskiej obudowie z tworzywa sztucznego jest zabezpieczony specjalnym
lakierem w celu uzyskania catkowitej odpornosci na wptyw warunkéw atmosferycznych. Z modutu
wyprowadzonych jest pie¢ przewoddw za pomoca ktérych modut jest zasilany i steruje zaczepem
elektromagnetycznym. Sterownik ASR64 dostarczany jest z przewodami potgczeniowymi o
dtugosci 40cm. Umozliwia to montaz sterownika np. na zewnatrz budynku a podtgczenie wykonuje
sie wewnagtrz po wywierceniu otworu przez $ciane. Podigczenie mozna wykonaé réwniez w
obrebie plastikowej obudowy sterownika, skracajgc fabryczne przewody i uzywajac do podtaczenia
pieciu pojedynczych kostek max 1,5 mm2.

7. INSTALOWANIE

Sterownik rygla powinien by¢ zainstalowany w sgsiedztwie kontrolowanego przejscia.

Po zainstalowaniu urzadzenia nalezy go podtgczy¢ postugujac sie jednym ze schematéow
potgczen.

Podtgczenia elekiryczne nalezy wykonywac przy wytgczonym napieciu zasilania.

Instalacji sterownika nalezy dokona¢ wedtug ponizszego schematu i rysunkéw montazu:
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. Wyciggna¢ sterownik z opakowania.

2. Wybrac¢ lokalizacje sterownika, majac na uwadze aby byt on zainstalowany w sgsiedztwie
kontrolowanego przejscia.

3. Podtagczyé urzadzenie do zasilania i rygla (zgodnie z rysunkiem podtgczenia). Dla
zapewnienia wodoodpornosci urzadzenia potgczenia najlepiej wykonaé po drugiej stronie
Sciany (w miejscu niedostepnym dla wody). Zalecanym jest aby potgczenia wykonywaé
poza urzadzeniem - w przypadkach awaryjnych diagnoza podtgczen nie wymaga oderwania
naklejki. Doftgczong do urzgdzenia kostke tgczeniowg mozna pocig¢é na pojedyncze
segmenty i w ten sposéb tgczenie bez trudu miesci sie wewnatrz nawet najwezszych
dostepnych korytek kablowych. W razie koniecznosci potgczenia mozna wykonaé w
specjalnej komorze w dolnej czesci obudowy sterownika - wéwczas nalezy skréci¢ kable
potaczeniowe a operacje te wykonac przed przykreceniem obudowy do wieszaka.

4. Przymocowa¢ ASR64 do podioza za pomocg kotka rozporowego lub samego wkreta (w
zaleznosci od podtoza).

5. Sprawdzi¢ poprawnos¢ funkcjonowania sterownika (otwieranie rygla po zblizeniu

transpondera typu KLUCZ) a nastepnie naklei¢ naklejke czotowa.

8. URZADZENIA WSPOLPRACUJACE

1. Identyfikatory zblizeniowe - personalne transpondery bezstykowe w postaci karty lub breloka
(standard UNIQUE). Transponder posiada zakodowany wewnetrznie przez producenta
niepowtarzalny kod.

9. RYSUNKI | SCHEMATY
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